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Liste des Projets Sélectionnés (par ordre alphabétique)

Acronyme et titre du projet

ASTRA - Systeme Autonome pour la Reconnaissance du Terrain et
I'Adaptation

MEEDIAN - Mobilty and Enhanced Environment Data-driven
Interpretation for Autonomous Navigation

MOBITER - Mobilité autonome en milieux tout terrain
NAVIR - Navigation Autonome pour Véhicule Intelligent et Robot

PANAME - Perception Augmentée pour la Navigation en Milieu
Extérieur

REFLEX - REactive Field Locomotion EXploration

TAURUS - Analyse de traversabilité d'un robot autonome et d'un
systeme sans pilote
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Ces projets issus du processus de sélection font I'objet de vérifications administratives et financieres par I’ANR, principalement
liées a la compatibilité/régularité des aides au regard de la réglementation européenne. Les décisions de financement sont
donc conditionnées par les résultats de ces analyses et vérifications et sont matérialisées par la signature de conventions
attributives d‘aide entre I’ANR et chacun des bénéficiaires (personnes morales récipiendaires des subventions) ou par la

notification des actes attributifs a ceux-ci.
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